本参数仅供参考，具体以谈判现场确认
神经外科手术导航定位系统参数要求

1、设备用途及适用范围：适用于手术定位精度要求小于1毫米的神经外科手术。

可支持脊柱导航手术，适用于脊柱各锥段实时定位。
2、参数要求
2.1设备系统三维影像定位误差：≤1mm。

2.2配合神外或脊柱导航手术时，光学定位仪最好可独立摆位，便于灵活调整角度位置
2.3光学定位器可安装于机械臂末端，通过机械臂运动即快速开展面扫描注册。

2.4机械臂末端具备力传感器，单人即可拖动机械臂末端调整机械臂的运动姿态。

2.5机械臂需具备末端碰撞自动停止功能，以确保术中安全。

2.6采用双目红外追踪定位，配有独立于主机外的专用多关节支架，位置定位误差≤0.5mm。
2.7 双目红外光学定位系统带有激光定位装置，可辅助定位使得手术工具处于定位视野中最佳置。

2.8专用的红外光学跟踪定位仪支架具备竖直旋转、水平旋转等关节，可独立于主设备外实现定位仪在手术室内的灵活摆位；

2.9系统具备自动环绕式扫描技术：光学定位仪可通过螺丝钉安装固定于机械臂末端，支持多角度自动环绕式拍摄。
2.10具备标记点注册探针，可以安装于机械臂末端，用于拾取定位标志物坐标。
2.11配备神经外科专用的钛合金导航探针。

2.12标记点注册功能：通过机械臂探针依次记录选取标记点注册完成后，系统可将注册精准度结果自动呈现给用户，机械臂实现注册精度验证。

2.13注册功能：面扫描注册完成后，系统可将注册精准度结果自动呈现给用户，并支持通过光定位仪实现注册精度验证。

2.14软件支持面扫描配准功能：支持将采集的患者面部信息与术前定位影像中的三维模型信息进行配准，影像处理算法可完成基于面扫描技术的精度计算配准，呈现高精度注册结果。

配置要求
1、主机台车
2、红外光学定位仪
3、机械臂
4、反光球20个
5、机器人术中注册探针

6、脚踏开关

7、脑外科-引导器

8、连床支架

9、脑外科-工具适配器5.套筒

10、立体定向规划软件

11、脑外科-引导器（AO）

12、三维重建模块

13、导航术前十字探针
14、导航术中十字探针
15、术前病人参考架
16、标记点注册模块

17、术中病人参考架
18、光学注册模块

19、万向臂连接器
20、术中实时导航模块

21、纤维束生成模块

22、手术视角模块

23、DBS手术模块

24、SEEG手术模块

